
FUNZIONE DI RIPARTIZIONE (CDF )

✗ v. a
. Fx : ☒→ [0,1)

x → ☒ (✗ Ex)

Fxlx) : = ☒(✗ c- a)
,

taek .

1) Fa, è monotona (non necessariamente strettamente) crescente

2) Fa, e- continua a
destra : Fila) = figo Ely )

3) line
✗ → - •

Fifa) = o?⃝ lim Fila) --1
✗→ tra

N.pe Anta ⇒ linnean) = ETA )

An t A =) linnean) = ☒(A)



E (a) = ☒(✗ E a)

2)ÉTÉ, infatti
atte
An T A = È

,

An = fa , a)

⇒ Lisa!
= E (✗ < se)

E la - f)

⇒ fine, E ( se
- ! ) = ☒(✗ < a)

⇒ finge Fx
( y ) = (✗ < a)

È è monotona , quindi fine. E G)
esiste



him Fx(y) = ☒(✗ < a) [
☒(✗ <a) - ☒(✗=D < ECXEX)

-

- Fdi) =

y→ se
-

EHEH-pcxcsegtpq.ae#=yliIe+E9
) .

^

È" - '

(×:a)[
a.ÈÈ'st = E Ge ) = ☒(✗ c- a) =☒(✗<a)

+EH=D

→ fine.Ely ) = Ete
-) = ☒(✗ < a)

: >

☒(✗ c- a) = ☒ (✗< a) + ☒( ✗ = a)
I

Fxcn) = Fx (a-) +EC



Fxcx) = Fifa - ) + ☒(✗= a) , the c- RI .

E è una funzione monotona quindi
ha al più

un' infinità numerabile
di discontinuità (di salto) .

Negli altri punti vale che

E
,
(a) = Fila-) (☒✗→1=0)
I

☒(✗ <a) = Elka)



1) ☒( a < ✗ < b) =p
# a- b) -B(✗Ea) = Il b)

- Fica)

(a ,
b] = fa, b) \ fa, a]

2) ☒ (a e ✗ < b) =p
ECXE b) - E (✗< a)

= [(b) - Ica
-)

[a.b) = (- no ,
b) Ifa , a)

3) Bla e ✗
<b)②E ( b- )

- E la - )

4) E (a <
✗ < b)[ Fx ( b- ) - E

(a)

[a , b) = fa ,
b)| fa ,a)

☒(a < ✗ < b) = Raab)
- Itaca)



VARIABILI ALEATORIE DISCRETE

r → ☒ ,

IMIX) e- un insieme finito o

infinito memorabile

oss.se Se si è
discreto

se r non è discreto ,
ad esempio 1=112

" = 1,2 , } , 4,5 ,
g

Nasa poté
"

"

/È 's : 's!
✗ (w ) = {[

'

,

altrimenti
.

.

.

- a- • . . . . .

Ci ,☒ ) ,
☒( {11) -- END

= .
- - = EGG} ) = %

☒( {w }) = 0 ,
tw -71,2 , 3,4 , 5,6

✗ÈÙ # ✗ = a) = 1 .

K-aq.ci

(✗ =a) = { 1,2 , 3,4 , 5,6 }
CURI

Ima ) -_B) {1,474,44



supporto : § = {a } tale che ☒ ( ✗ c- 5×1=1

(✗ c-Sx ) e- 9. c-

a- (XEIMCX)) evento certo

se esiste un dtoinsiene finito o infinito memorabile

di Inn ( X)
tale che

( ✗ c- Sx ) evento quasi
certo

allora ✗ è v. a.
discreta

.



Definizione
Data ✗ : r → ☒ v.a.

, definiamo
la funzione

px
:B → G. a) data da

Pda) =
☒ (✗ = a) , taek .

px
si chiama densità discreta o funzione di massa

di probabilità o PMF .



Definizione
✗ : r→ A v.a

.

Si dice che ✗ è una variabile

aleatoria discreta o v.a.
d

.
se esiste un

sottoinsieme Sx di R , finito o infinito numerabile,

quindi 5
✗
= { sei , .

. .

,
sen } oppure

S
✗
= { ah

,
.
.

,
sei , .

. . }

tale che

1)Bei) =p✗ (sei ) > o

2) ☒(✗ c- Sx) =L <⇒ [ ☒✗
= sei) = Tipici) =L .

i

L' insieme Sx si chiama supporto di × .



TABELLA DELLA DENSITÀ DISCRETA (Sx finito )

Sx = { 21 , . . _

,
an }

✗ 21 22 am

Pxpxth) Rai pian)

( sei
,

ser
,

. . .

,

an)

(pxai.ph) , . . -, pian))



VARIABILI ALEATORIE COSTANTI

✗ (a) =a, Viner si {alpi;
;

✗ a

px 1 -÷

E"

1- ÷- è



VARIABILI ALEATORIE INDICATRICI

Acr e ✗a- Ian, = {
1
,
senza

0
,
secreta

×

/
° 1

☒
1-☒a) ECA)

pè"!
•
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